@

RN
Atelier CAO : Passage d’'un s«"”

indice sur une piece issue d’un

fichier step




Suppression des congés Outil utilise:

% Détruire la face

Faces de raccordement connectées

+/" Sélectionner la face de raccordement (11)
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(e h
Changement du diametre intérieur Outil utilise :
% Cote radiale

\ )

£} Cote radiale 0 7? X
i = Face
+/" Sélectionner la face (1) @
b Rechercher des faces

* Position
= Taille
() Rayon
i® Diamétre
Diametre | mim v|
¥ Paramétres
Apercu Afficher le résultat p

Annuler

Y« Entrerun diametre 9
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\w
Dx
$J
fb)
Q
Q
()

£} Décaler I'aréte

= Aréte

./ Sélectionner I'aréte (1)

= Décalage

Methode

Muadifier la face suivant laquelle est décalée I':

Distance

¥ Paramétres

Apercu

Suivant la face

X

2 mm

29 septembre - 3 octobre 2025

Afficher le résultat

453' Distan::e

Annuler

Port-Barcarés - méca 2030

Outil utilisé :

% Décaler Uaréte
-

‘!%2,5 Décalage de 2mm vers Uextérieur




Cote radiale sur les faces extérieures Outil utilise :

% Cote radiale

£} Cote radiale

* Face

+/ Sélectionner la face (2) O
~ Rechercher des faces
Résultats = Paramétres | Référence

[V]GB Utiliser Rechercher des faces A
D% Sélectionner Coaxial
D@ Sélectionner Tangent W

= Position

Spécifier la position -1

= Taille
(O Rayon
(@) Diamétre

Diamétre

| * Paramétres

| [ Apercu Afficher le résultat

FY

@5 Passage a un diametre de

34,57mm
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-,
Extrusion de I’extension Outil utilise :

x:tuzicm [ @ EXt ru S I O n

/" Sélectionner la courbe (2) ‘1/9-
~ Direction

/" Spécifier le vecteur |I|
~ Limites

Départ }= Valeur -
Distance 0 mm v
Fin -
Distance -

[ ez <]

[ Volume évolué de profil ouvert

~ Booléen

Booléen a
& m
/" Sélectionner un corps (1) _.

~ Deépouille

Dépouille Aucun

~ Décalage

~ Paramétres

Type de corps Plein
z Tolérance 0.0L0 mm I f
v . .
Courbes de contour de région
tf Apergu Afficher le résultat g Aretes de face
- — &+ Extrusion de 87,072mm...
Q Unir
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NS
Extrusion complementaire Outil utilisé :
£} Extrusion 7 |C°“"b“d”°"t°”"'" - @ EXtrUSiOn
o

- Section

/" Sélectionner la courbe (2) o 11/9_

- Direction

/" Spécifier le vecteur @ -

- Limites

Départ | = Valeur v|
Distance | 0 mm v|
Fin | |—> Valeur v|
Distance | 20 mm v|

[] Volume évolué de profil ouvert

= Booléen
Booléen |E; Unir - |
+/" Sélectionner un corps (1) .

= Dépouille

Dépouille |Depuis section v| [
Option d'angl Multip! -
ption diangle I HU tiple I Courbes de contour de région Arétes de face
Angle 2 i -
- Liste « , Extrusion de 20mm
o1 S

Angle1 1130 pi2=113 Dépouille 11,3° extérieur et
Angle2 -3.00 pl4=-3 . s .
-3° intérieur
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Creation d’une courbe en vue de -
redécouper une face Outil utilisé :

£} Courbe sur surface O ? X @ CO u rb e S u r S u rfa Ce
\_ J

~N

-

| I/— Arc/Cercle -

~ Face

o/ Sélectionner la face (1)

@

[ Garder sélectionné
= Maode

®) Projection () Géodésique

l - Méthode

|{"Trois Points

« = Point de départ
+/ Sélectionner le poi
~ Point de fin
Option de fin —I— Point -

/" Sélectionner le ggint

+ Point milieu

Option Milieu i,i Diamétre

- Taille

Diamétre 34.5400 mm & [ \
- Limites

Arc de cercle par trois points

[ Cercle complet

Mesurer le diameétre

ILimitededépart Au point I v| ¥
Angle 0 = - =l ‘{5 Limite de fin «au pOint »

[ - Construire en sens trigonométrique
Arc complémentaire @ K )
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Division d’une face par la courbe Outil utilise :

@ Diviser une face

gﬁﬁ Une seule face
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o D
Déplacement du « bloc supérieur » Outit utilise :

- . % Déplacer la face

£} Déplacer la face

~ Face

./ Sélectionner la face (14) @

~ Rechercher des faces

[ Trouver clone

Trouver face lige
Trouvés | Parametres | Référence

[ Sélectionner Coaxial ~
D@ Sélectionner Tangent

D@ Sélectionner Coplanaire

D@ Sélectionner Axes coplanaires
D% Sélectionner Rayon égal

D% Sélectionner Symétrique

Dm Sélectionner le décalage w

= Transformer

Cinématique r— Distance -
/" Spécifier le vecteur X T CB?: -

Distance 99,12 mm -

= Paramétres

Comportement de Dépli | G2 Couper et coller ~

Traiter

Faces de région

% Couper et coller
Déplacement de 99,12mm
suivant Uaxe du cylindre )

Faces frontiéres
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e la totalité de la z

one

¥ Déplacer la face O ? X
v Face
o/ Sélectionner la face (65) @

~ Rechercher des faces

[ Trouver clone

[ Trouver face liée
Trouvés Paramétres = Référence
@ Sélectionner Coaxial ~
[ Sélectionner Tangent
[[J&R Sélectionner Coplanaire
[:l@ Sélectionner Axes coplanaires
D% Sélectionner Rayon égal
[CJ§A Sélectionner Symétrique
] Sélectionner le décalage v

~ Transformer

Cinématique = Distance
/" Spécifier le vecteur .II]-:

Distance mm v

~ Paramétres

&b Déplacer et adapt ~

b Etendre la face d'extr v

Aucun v

Afficherle résu!tat
A

Outil utilisé :

% Déplacer la face

~N
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Faces de région
Q, Déplacer et adapter

Déplacement de 60mm
suivant Uaxe du cylindre
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Creation d’un plan pour repositionner 4 )

~ Outil utiliseé :
une arete
<> Plan de référentiel
o J

£} Plan de référentiel

.Sﬁkune distance -

= Référence plane

./ Sélectionner 'objet plan (1) &
= Décalage
Distance > || BN mm v

= Orientation du plan

Inverser la direction X

* Parameétres

Associatif

Annuler

Ej Plan a 30,9mm de Uarriere
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Outil utilisé :

% Déplacer aréte

L} Déplacer 'aréte

- Aréte

S_ ./ Sélectionner I'aréte (1) 9

= Transformer

Cinématique ‘ — Distance - |
/" Spécifier le vecteur II‘ i, -
Distance | 1.5612 mm &

¥ Paramétres

[~ Apercu Afficher le u'suhat

——T-—-:-.._\

Mesurer la distance entre

le plan et Uaréte
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Creation second plan, parallele au — N
premier Outil utilisé :

<> Plan de référentiel
N J

£} Plan de référentiel

| Deduire

= Objets pour définir le plan

« Sélectionner Fobjet 2} IE &

= Angle

@
-

Option d'angle Paralléle

= Orientation du plan

Autre solution

Inverser la direction

X = Décalage
[] Décalage
= Paramétres

Associatif

F

| Appliquer || Annuler

¥ Plan passant par axe des
percages et parallele au précédent
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o )
Outil utilisé :

. <> Plan de référentiel
‘3 A une distance - ‘ K j

~ Référence plane

./ Sélectionner I'objet plan (1) I

= Décalage

Distance | mm "|

= Orientation du plan

Inwverzer la direction

* Paramétres

Associatif

Annuler

|

¥ Plan a 72mm du précédent
Cacher les plans précédents
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PN )
’ensembl Outil utilisé :

% Rendre coplanaire
J

O
(D
©
Lg
Q)
(P,
@
3
@
-
-
-
oY)
‘_g
(@1
L

€

@

«

£} Rendre coplanaire

= Face mohbile

./ Sélectionner la face (1) @

~ Face stationnaire

/" Sélectionner la face (1) @

= Groupe mobile

+/ Sélectionner la face (63) f?,ﬂ

= Rechercher des faces

Résultats = Parameétres Reéférence

Trouvés

4 L )
Faces de région
+2 ., Rendre coplanaire la globalite par
rapport au plan
\ Cacher ensuite le plan

J
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Destruction de la zone inférieure Outil utilise :

\ {} Détruire la face

|$ Face - ‘
~ Face
/" Sélectionner la face (3} O

= Rechercher des faces

[ Trouver clone

b Face d'extrémité

= Paramétres

[+] Traiter

[ Détruire le raccord partiel

Retrait Raccord sélectionné -

[iipercs Afficher le résultat| |

i,

5 Faces tangentes

sgA .
Troisieme face non tangentes...
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Creation de courbes pour « reparer » la face

29 septembre - 3 octobre 2025

~ Face
/" Sélectionner la face (1) @

* Mode

@ Projection (O Géodésique

= Départ

/" Sélectionner le point / -
~ Fin

Optien de fin | Suivant le veckeur  + |
/" Specifier le vecteur &;}: -
~ Limites

Limite de départ | Au point - |
Distance | 0 mm v|
Lirnite de fin | Jusqu'a face choisie - |
o/ Sélectionner I'objet (1) <

-

m Annuler

Outil utilisé :

8 Courbe sur surfac
\_

~

e
J

¢ !t{‘?
og

La courbe a créer est une ligne
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Creation de courbes pour « réeparer » la face
cohique

Outil utilisé :

@ Courbe sur surface

3 Courbe sur surface

|/ Ligne v|
= Face

+/" Sélectionner la face (5] G
* Mode

® Projection () Géodésique

= Départ

ionner le point / <

= Fin

Option de fin Point v|

/" Sélectiopner le point / -

= Limij

Lirgfte de départ |Au point A |
istance m mm v|

Limite de fin Au point I A |

Distance 16.027868894' mm |

oy

o) ps

La courbe a créer est une ligne
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Creation de courbes pour « reparer » la face N N
. Outil utilise :
conigque

£ Courbe sur surface

8 Courbe sur surface

|I/— Are/Cercle - | K )

= Face
/" Sélectionner la face (1) @

* Maode

@) Projection (O Géodésique

= Méthode

|{" Depuis le centre v |
.

= Centre

Sélectionner le point

* Point de passage

Option Débouchant |—|— Point - |

+/ Sélectionner le point I
= Taille
a0 N
~ Limites
[ Cercle complet
Limite de départ |Au point A |
’—.v‘ N 7
' e |Esqu,éfacmisie -] La courbe a créer estun arc de
/ Sdctionner Fobjet (1) @g” cercle, avec « depuis le centre »
Arc complémentaire comme type
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Outil utilisé :

S Diviser une face

@5 3 fonctions de division de face

y Direction « normale a la face »

pour la grande face cylindrique
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Outil utilisé :

% Détruire la face

y Ne pas « traiter la géométrie »,

pour ne pas remplir la matiere
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Création d’un plan pour courbe

d’intersection

<> Plan de référentiel
.-.-q—-'-—._-' L

{3} Plan de référentiel f

| P Deduire - ‘

A ~ Obijets pour définir le plan

./ Sélectionner I'objet (2) E' -

~ Angle

Option d'angle Paralléle -

~ Orientation du plan

Autre solution ™

N Y

Outil utilisé :

Inverser la direction IX
\\ = Décalage
N \ [] Décalage
) @
,, ,’\ e « Paramétres
" \\v : [ Associatif

r
m| Appliquer || Annuler |

Plan parallele a face plat, et

Axe 5 passant par axe
Nommer le plan « Plat »
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Courbe d’intersection face conique / plan Outil utilise :

@ Courbe d’intersection

@iﬁ Une seule face
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N
Destruction de la face conique Outil utilisé :

& Détruire la face
{3} Détruire la face Q7?7 X
\

B Face v

~* Face

/" Sélectionner la face (1} @

= Rechercher des faces

] Trouver clone

b Face d'extrémite

= Paramétres

[] Traiter

Raccord sélectionné

Apercu Afficher le résultat p

Annuler

@%5 Ne pas « traiter la géométrie »
Cacher le plan « Plat »
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S
Creation de la nouvelle face conique Outil utilise :

= Section @ RéVOlUtion
) o

/" Sélectionner la courbe (1) ‘1,_(3‘]

- Axe

/" Spécifier le vecteur II‘ @ -

Spécifier le point E g~
= Limites

Départ | Valeur j
Angle E . -
Fin = Valeur v
Angle 360 . v|

[ Velume évolué de profil ouvert

|~ Booléen

! Booléen ffi‘;) Aucun -

" = Décalage

Aucun

Une courbe
* Paramét &) isi
arameétres @?;;_f Ch0|S|r « Surface » comme type de
Type de corps |Surface v| Ccorps
Trnléranrs 0O 010 mm p
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S
Réparation des faces ouvertes Outil utilise :

<§< Détruire 'aréte
\_

J

i

£} Détruire I'aréte

= Aréte

+/" Sélectionner I'aréte (7}

[] Apercu Afficher le résultat p

Fe

Appliquer || Annuler |

0 Une seule aréte
55

Surface devient Solide !
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o

Reconstruction du corps solide

=

{3} Combiner

v Corps
./ Sélectionner un corps (2) " [
N
____ == “‘"/-/', \«\\ ~ Région
> \
K\\ [[] Autoriser les régions connectées seulement
T—
— g 5
rﬁ«.ﬁ) /' Sélectionner la région (2)
@):Garder: O Supprimer
Trouver un volume |
— e R
— T " [ Apercu Afficher le résultat
== —;:\\ ST -
e '\.\\'\\
\\Q& iy \\ :}\\ ) ﬁ Appliquer I I Annuler I
-~ Ly ;)/ e
R
J = ——————
|\*\\*——-
[ —-__t_-‘ =, e _—
L H —— i,
L _—
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o

Outil utilisé :

i Combiner

Réafficher la face conique et le
corps cylindrique auparavant




-~
S Outil utilisé :

Q Unir
\_

‘_E
| —

(

id

Fusion des deux corps so

@D

£} Unir O 7 X

= Cible

+/" Sélectionner un corps (1) . '
= Qutil

/" Sélectionner un corps (1) .

= Région

[] Définir des régions

¥ Parametres
[~] Apergu Afficher le résultat ﬁ
F

‘_’:‘n
el Un seul corps
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Destruction des artefacts a Uarriere Outil utilisé :

% Détruire la face
\_

£} Détruire la face

|® Face

- Face

+/ Sélectionner la face (2} O

= Rechercher des faces

[ Trouver clone

b Face d'extrémité

= Paramétres

B Traiter

[ Détruire Ie raccord partiel

Retrait Raccord sélectionné ~

[+] Apercu Afficher le résultat
FY

m' Annlinuer || Annuler |

b!‘“i!%ﬁ Faces de rainure
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Creation d’un plan a 50° Outil utilisé :

<> Plan de référentiel
\ J
£} Plan de référentiel

|<;: Déduire v‘ .

= Objets pour définir le plan

./ Sélectionner I'objet (2) E 4

= Angle
Option d'angle Valeur hd
Angle - -

= Orientation du plan

Autre solution
Inverser la direction
= Décalage
[] Décalage
= Paramétres
[ Associatif

| Appliquer || Annuler |

P Réafficher le plan « Plat » et créer
‘b_. =

plan a 50°, passant par axe cylindre
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Creation d’un plan a 86,6mm

1.

iig Distance| 86.6

29 septembre - 3 octobre 2025

£} Plan de référentiel

8 A une distance v

v Référence plane

./ Sélectionner I'objet plan (1) -$-
v Décalage
Distance X || 866 mm v

v Orientation du plan

Inverser la direction b4

v Parameétres

M Associatif

-

4 e
Outil utilisé :

<> Plan de référentiel

~N

J

Annuler

g‘%ﬁ

Plan a 86,6mm de la face plate

d’extré

mité
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Création d’un plan a 70mm

i,

Distance| 70 mm -

29 septembre - 3 octobre 2025

{3} Plan de référentiel

0?7 X

3 A une distance

v Référence plane

/" Sélectionner |'objet plan (1)

.$.

v Décalage

Distance X|| 70 mm v
* Orientation du plan

Inverser la direction X

+* Paramétres
M Associatif

-~

Annuler |

-

4 e,
Outil utilisé :

<> Plan de référentiel

~N

J

gﬁ Plan a 70mm du précédent
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Creation de U'axe du « cylindre »
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£} Axe de référentiel

é Axe de courbefface

= Courbe ou Face

/" Sélectionner I'objet (1)

= Orientation d'axe

Inverser la direction

b Parameétres

Port-Barcarés - méca 2030

R
X
|

-

o )
Outil utilisé :

" Axe de référentiel
_/




,
Creation du premier profil Outil utilisé :

-i Esquisse

. Lignes verticales colinéaires aux
%_g plans, ligne inférieure colinéaire a
’axe du cylindre
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Extrusion de ’esquisse Outil utilisé :

@ Extrusion

£} Extrusion

= Section

+/" Sélecticnner la courbe (4) ‘I/Q'

= Direction

/" Spécifier le vecteur Iﬂ @ -

= Limites

Largeur ‘(—I—) Valeur symétriqu - |

Distance ‘ mm v|

[ Volume évolué de profil ouvert

= Booléen

Booléen ‘Eﬁ Soustraire - |
+/ Sélectionner un corps (1) ‘

= Depouille

Dépouille ‘Aucun - |
= Deécalage

Décalage ‘Aucun A |

Courbes de primitive

;5 - Valeur symétrique @ 0,4mm
) Soustraire
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Duplication de extrusion a 13
10

Fus Deplacer Detruire Remplacer %Redimensionnerle raccordement 7Y prom

lec P —
Synchronous Modeling - +/ Sélection de primitive (1)

Outil utilisé :

(=)
o

'-ﬁ.v

@ Duplication de primitive

@]

¥ Point de référence

@J Centre de découverte

= Définition de duplication

& .

~ Définition de contour

+ Axe de rotation

/" Spécifier le vecteur III T’ -
Spécifier le point Izl " -
~ Direction angulaire

Espacement Quantité et pas A
Quantité 2 -
= hd

Angle de pas 130

= Radial

[ Créer des membres concentriques
= Incrément de duplication

: S Pi=
Incrément de duplication p2=

+ Points d'instance

Sélectionner un point d'instance (0) O C .
irculaire
[ Utiliser un tableur ~ Direction angulaire

~ Orientation

Espacement |Quantité et pas

CQuantité
Angle de pas |
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Plan médian dans seconde ouverture Outil utilise :
<> Plan de référentiel

£} Plan de référentiel
| & Deduire

= Objets pour définir le plan

/" Sélectionner I'objet (2)

= Orientation du plan

erser la direction

= Décalage

ssociati
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4 L
se d’extremiteée Outil utilisé :

Lf Esquisse
\

O
kL \~

ation e
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Outil utilisé :

@ Extrusion

./ Sélectionner la courbe (3) /@

~ Direction

/' Spécifier le vecteur Iﬂ 0 -

v Limites

Départ | > Valeur v |

Distance | 0 mm v |

Fin | b= Valeur - |

Distance | 5 mm v |

[ Volume évolué de profil ouvert

~ Booléen

Booléen | @ Soustraire v |

: / Sélectionner un corps (1) ‘

~ Dépouille

Dépouille Aucun v |

Extrusion sur 0,5mm

Eﬂ Soustraire
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Miroir de Uextrusion par rapport au
lieu de Pouverture Outil utilisé :

/

bEdirour de nnmitvec
W VES

% Miroir de primitive

= Primitives & copier par miroir

B e e @

b Point de référence

* Plan de miroir

Plan |§Nuu'.reau plan v|

+/ Spécifier le plan {} -

b Références réutilisables de la primitive source

Afficher le r’ﬁul‘tat

F s

“| Appliquer || Annuler |

¥ Paramétres

“b!!i!‘ij Creer le plan pour le miroir
~ directement dans la fonction

29 septembre - 3 octobre 2025 Port-Barcares - méca 2030



Changement de couleur du nouveau
corps Outil utilisé :

! Editer affichage objet

Cacher les plans, les esquisses,
s laxe

Cacher le corps principal
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Creation du plan d’appui des percages

£} Plan de référentiel

| % Deduire -

~ Objets pour définir le plan

+/ Sélectionner |'chjet (1) |z| 'q;‘

~ Décalage
Distance XI décalage=20 mm

Nombre de plans 1

~ Orientation du plan

Inverser la direction /-'

* Paramétres

Associatif <

N

FY

Appliquer || Annuler |

29 septembre - 3 octobre 2025
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4 e,
Outil utilisé :

~N

<> Plan de référentiel
J

g%i‘,ﬁ

Plan décalé de 20mm d’une des
faces planes
Nommer le parametre «décalage »




Création de deux trous lamés

Nommer « delta_trous »

4 e,
Outil utilisé :

\@ Percage

p2p6=2,5
= [ € Percage O ? X
N ] i
| TJ Lamé - |
! | = Forme
‘ Taille du pergage | U Persannalisé -
. Diamétre de trou |2.2 mm -
=
rI-.I.‘ Diamétre de lamage |-’1 mm v
© -
ﬁn Limite de lamage | - Valeur -
Prof. de lamage | décalage-1.5 mm =~
= Chanfrein

[] Chanfrein de départ
[] Chanfrein de gorge
[] Chanfrein de fin

» Emplacement
¥ Direction

= Limite

Limite de profondeur |;'E[“H'E'F.%Ué}'é"l'E"ESFE"sf -
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Outil utilisé :

@ Percage

Taille du pergage U Personnalisé -

Diamétre de trou mm v

= Chanfrein

[ Chanfrein de départ
[[] Chanfrein de fin

= Emplacement

. . +
</ Spécifier le point (2) +,
" [ Point de projection sur la cible

» Direction

- Limite

Limite de profondeur 4| Jusqu'a face suivi +
Booléel

Booléen ) Soust -

Réafficher le corps principal

ﬂ@ Créer une esquisse interne en
g~ positionnant les points au centre

des percages précédents
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Miroir des differents percages Outil utilisé :

£} Miroir de primitives

% Miroir de primitive

= Primitives a copier par miroir

+/" Sélection de primitive (2}

¥ Point de référence

= Plan de miroir

Plan | MNouveau plan - ‘

+/ Spécifier le plan @ -

b Références réutilisables de la primitive source

Afficher le r’suh:at

F

¥ Paramétres

Faire le miroir des deux opérations
de percage

Créer le plan pour le miroir
directement dans la fonction
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Changement de corps de « travail »

Cacher les deux corps utilisés
précédemment

Afficher le corps ci-dessous
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Destruction de faces Outil utilisé :

% Détruire la face

—"

£} Détruire la face

‘O Face - |

~ Face

./ Sélectionner la face (16) ®

= Rechercher des faces

] Trouver clone

¥ Face d'extrémité

= Paramétres |

[] Traiter
[] Détruire le raccord partiel
Retrait Raccord sélectionné - |
] Apercu Afficher le l’sullat
re

m‘ Appliquer H Annuler ‘

Une seule face

@j Faces tangentes

Faces des trous
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Destruction de faces sans « traiter la -
geometrie » Outil utilisé :

% Détruire la face
\_

~

),

£} Détruire la face

| @ Face - |
~ Face
+/ Sélectionner |a face (7} O

= Rechercher des faces

[ Trouver clone

¥ Face d'extrémité

* Paramétres

U Traiter;
Détruire le raccord partiel
Retrait Raccord sélectionné
[ Apercu Afficher le r’sul‘tat
s

Appliquer || Annuler |

i;'g}j Une seule face

29 septembre - 3 octobre 2025 Port-Barcares - méca 2030



Commencement du « Rebouchage » du corps Outil utilisé :

(& Détruire Uaréte

€} Détruire 'aréte
v Aréte

./ Sélectionner |'aréte (7)

[ Apercu Afficher le résurtat

Une seule aréte
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2z e g , ® ' . " [ 1 H Y- \
Vérification des ouvertures restantes Outil utilise :
O Analyse de contour
. surfacique y

£} Analyse de contour surfacique 3 ? X

* Surface

+/" Sélectionner un corps (1}

= Paramétres

Epaisseur de ligne ‘ .40 mm v ‘

[ afficher les semmets du contour

re

Permet de visualiser en
Q}:";g permanence les « ouvertures »
dans un corps
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2l

S
Construction de la face pour fermer le corps Outil utilise :

< Plan délimité

\_

£} Plan délimité

= Section plane

Sélectionner la courbe (4)

Apergu Afficher le résultat

Y

ﬁ.m Crée une surface plane a laide de
2F N
courbes et/ou arétes
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. ©

Recréation du corps sol

: 0
@

i 4PN
Outil utilisé :

£} Coudre

|f Surface

= Cible

/" Sélectionner le corps surfacique (1)

= Outil

./ Sélectionner le corps surfacique (1)

= Contours de surface

Affichage de contour Aucun - |

= Paramétres

[ Garder la cible o Corps solide créé,
] Garder I'eutil o
[] Optimiser les faces

[[] Vérifier la tangence

Type de corps Solide - |

Tolérance 0.0

Apergu Afficher le résultat
FY

Appliquer || Annuler |

La couture fusionne les deux corps
;-"?,3 surfaciques, créant ainsi un corps
solide
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Outil utilisé :

<> Plan de référence
N J

L.@
«‘E«:T

[} Plan de référentiel

| < Deduire v |

+ Objets pour définir le plan

./ Sélectionner 'objet (2) o] &

= Angle

Option d'angle Paralléle A |

= Orientation du plan

. ']
Autre solution rs 1
2¢

Inwverzer la direction

* Décalage
Décalage

Distance | mm

~ Paramétres

Aszsociatif

Y

Appliquer || Annuler |

Plan tangent a la face cylindrique,
Eﬁ paralléele a une des faces plates
Activation d’un décalage de 0,5mm
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NS
Esquisse pour reconstruction Outil utilise :

L&{? Esquisse

\_

Y ¥

pB73=352

~30g

«® Esquisse créée « en dessous » de la
\\_/111 R
¥ piece
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Cr

reation d’un plan, limite

29 septembre - 3 octobre 2025

e d’extrusion

£} Plan de référentiel

4 o )
Outil utilisé :

> Plan de reférentiel
- J

‘ #% A une distance

= Décalage

Distance

= Paramétres

Associatif

Port-Barcarés - méca 2030

= Référence plane

PE

= Orientation du plan

Inverser la direction

/" Sélectionner 'objet plan (1)

Annuler

o
o7

Plan a 8mm au dessus du
précédent




Création de U’extrusion _— . Outil utilise :

—"

- - Section
+/ Sélectionner la courbe (4) @ EXtrUSIO n
+ Direction
/" Spécifier le vecteur |I|
* Limites
Départ |—> Valeur -
Distance 0 mm
Fin i~ Jusqu'a face choi +
./ Sélectionner I'objet (1) |§|

[ Volume évolué de profil ouvert

+ Booléen

~ Dépouille

Dépouille
* Décalage

~ Paramétres

Type de corps Plein -

Tolérance 0.01L0 mm

Afficher le résultat

[ Apergu

@iﬂ Extrusion de Omm jusqu’au plan

Sans union gy Aucun
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Fusion des deux corps solides Outil utilise :

9 Unir

£} Unir 0?7 X
= Cible

+/" Sélectionner un corps (1) .
= Qutil

/" Sélectionner un corps (1) .

des regmns

[l Reglons cibles et cutils distinctes

+/" Sélectionner la région (1) ﬁ
() Garder (®) Supprimer

¥ Paramétres

[ Apercu Afficher le l’suﬂ,at

m| Appliquer || Annuler |

@ Union en définissant une région a

supprimer
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4.4

Diamétre de tru:uu

!

=
o

29 septembre - 3 octobre 2025

(J

e

| 'ﬁ' Lameé

= Forme

Taille du pergage
Diameétre de trou
Diameétre de lamage
Limite de lamage
Prof. de lamage

= Chanfrein

| D Personnalisé

mm v‘
|5 i v‘
||—>‘u’a|eur v‘
G o ]

[] Chanfrein de départ

[] Chanfrein de gorge

[ Chanfrein de fin

= Emplacement

/" Spécifier le point (2]

—/+
e

[] Point de projection sur la cible

b Direction

= Limite

Limite de profondeur | +| Atravers le corps ‘

= Booléen

Outil utilise :

@ Percage

Port-Barcarés - méca 2030

rﬂ’ Création d’une esquisse interne
“’5?“" Trous lamés et débouchants




Reconstruction des co

*h Ra}rDI"I1

29 septembre - 3 octobre 2025

le 1mm détruits

m
Ajouter un nouvel ensemble

D

£} Raccord d'arétes

- Aréte -
Continuité | = G1(Tangence} = ‘
+/ Sélectionner I'aréte (4) [~

Forme | B Circulaire - ‘

Rayon 1 | n

3
@ «

- Liste

Rayon1 1 p688=1

~ Rayon évolutif

Spécifier le point du rayon of -

r Liste

[] Changement de rayon & I'extrémité

= Retrait au coin

Sélectionner le point de fin f; -

b Liste

nao . [P

4 e,
Outil utilisé :

@ Raccord d’arétes

\

J

&‘1%—:5

Une seule aréte
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Reconstruction du chanfrein de 0,5mm détruit Outil utilise :
C}anfrein @ Chanfl’ein

/
/ .J /" Sélectionner I'aréte (3) [~
f._,-"f - ) o Section ‘"\"i Symétrique - ‘
;.‘f. o all - Distance | mm v|
j;;.. o - [ o Ajouter un nouvel ensemble
* Liste

Chanfrein 1 Symétrique Distance 0.5

< >

-, 1
[ - = Limite de longueur
Section 3 v
R Objet limite Point -
Distance| .5 -
¥ . Spécifier le point "45}" M
\ ", -
™ Ajouter un nouvel ensemble
~ Liste
Vi
| 4

og~  Arétes tangentes
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econstruction du congé de 5mm détruit 4 )

=4

_ Outil utilisé :
& Raccord d'arétes O ? X

* Aréte

Contint EE @ Raccord d’arétes
-

\/ Sélectionner |'aréte (1)

J

Forme lﬁl% Clrculau;c -

Rayon 1 I-S mm v

Ajouter un nouvel ensemble
» Liste

» Rayon évolutif
» Retrait au coin
» Arrét avant le coin
*» Limite de longueur

* Dépassement
v Préfécé

4] Rouler a travers I'aréte tangente
;Rculer suivant l'aréte)

[ Relimiter fe raccord
v Explicite

Sélectionner I'aréte sur laquelle forcer le | |

Sélectionner I'sréte sur laquelie interdire || ™l |

» Recouvrement

* Paramétres

[ Apergu Afficher le 1ésuna!5p%
I <OK> ” Annlinisr ” o ik ]
ﬁ_..u Une seule aréte
SF

Rouler suivant |'aréte
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&N N
sionnement du chanfrein d’extremite Outil utilisé :

@\ Redimensionner le
9 chanfrein

Redimens

u’

J

Décalage 1

= Face

/" Sélectionner la face (1) f{%

= Décalages

Section Décalage asymétriqu =

Décalage 1 mm

Décalage 2 1 mm -

Inverser la direction X

] Apercu Afficher le résultat| S0
F

Annuler

sﬁéﬁ Passage d’un chanfrein de 8mm x
15° 4 chanfrein de 3mm x 1Tmm
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Outil utilisé :

@ Extrusion

kL ’

Enlevement de matier

{} Extrusion

= Section

+/" Sélectionner la courbe (4)

= Direction

+/ Spécifier le vecteur II‘

= Limites

Départ |—> Valeur v

Distance 0 mm -

Fin

[ Volume évolué de proﬁl ouvert

= Booléen

/" Sélectionner un corps (1) IE‘

* Dépouille
Dépouille Aucun
* Décalage
Décalage Aucun
= Paramétres

Type de corps Plein
Tolérance 0.010 mm

HHII

[] Apercu Afficher le l’sullat

Courbes de primitive

M ] | | susau's face sivante
() Soustraire
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Outil utilisé :

@ Extrusion

€} Extrusion

v Section

/ Sélectionner la courbe (4) 1o

v Direction

/' Spécifier le vecteur II‘ 0 -

v Limites

Départ }> Valeur ~
Distance 0 mm v
Fin | Jusqu'a extensior v 2
./ Sélectionner I'objet (1) O
[ Volume évolué de profil ouvert .
¥ Booléen !
Booléen IQ Unir - |
+/ Sélectionner un corps (1) ‘
~ Dépouille
A Dépouille IAucun v | I
S v Décalage
- [T -] sétectionnerrobjet 1) @

Courbes de primitive

Décalage ] Aucun v |

[ )' \ v Parameétres

‘ !‘*”-5255 | Jusqu'a extension face de dessous
52

Ei Lnir
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N
Destruction de « ’angle inutile » Outil utilisé :

% Détruire la face
\_

£} Détruire la face

= Face

./ Sélectionner la face (2) G

* Rechercher des faces

[] Trouver clone

b Face d'extrémité

= Paramétres

[] Détruire le raccord partiel

Retrait Raccord sélectionné -

[] Apercu Afficher le résultat

|| Annuler |

2

ot LUne seule face
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Outil utilisée :

m
!
g
a3
o
o
c
'ﬁ
o
0
()
©
3
@
S
~+
o
@
o
@
@
Q:
e
@

7

_&y Esquisse

Réutiliser le parametre delta_trous \
| p k=640 _
Y
o= i
- ;\‘-rff
- o
- I &/
: ,fgé | p700=2.0

sg< Esquisse sur la face arriere
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IFm

squisse po

i

29 septembre - 3 octobre 2025

ur zone a remplir

-

Outil utilisée :

-‘;? Esquisse

Port-Barcarés - méca 2030

{ 2%23

Esquisse composée d’une unique

lighe

]




Outil utilisé :

v Section . @ ExtrUSion

./ Sélectionner la courbe (9) @

~ Direction

/' Spécifier le vecteur III
v Limites

Départ j> Valeur -
Distance 0 mm v
Fin 4| Jusqu'a face suivi

[ Volume évolué de profil ouvert
¥ Booléen

Booléen ) Soustraire

:

@

/' Sélectionner un corps (1)

~ Dépouille
Dépouille Aucun
v Décalage
Décalage

v Parameétres

I

Type de corps Plein
Tolérance 0.010 mm

[ Apergu Afficher le résuitat| )]

Courbes de contour de région

“:!.E‘fsj 4| | Jusqu'a face suivante

Eﬁ Soustraire
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Outil utilisé :

v Section

@ Extrusion

+/ Sélectionner la courbe (5)
~ Direction

+/ Spécifier le vecteur m
¥ Limites

Départ | Vvaleur v

Distance &

Fin E Ilusqu‘i face su'E v

[ Volume évolué de profil ouvert

~ Booléen

Booléen € Unir -

/ Séectionner un corps (1) ®

~ Dépouille

~ Décalage

v Paramétres

Tolérance 0.010 mm

A Aperu Afficher le r&ulm -

-~ "
_I Appliquer ” Annuler | X

Courbes de contour de région

@;j 4| | Jusqu'a face suivante
) g Unir
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Percage des trous taraudes

- - = [E)

rsdescript.prt 3 E]] Centre de découverte o Pergage

- -

Un seul carps

= Forme

Standard | Metric Fine - |
Taille | M2x0.35 -|
Engagement radial |'D.'.-'5 - |
Diamétre de pergage 2.63 mm v
Type de profendeur duf |C°"‘P'E’E hd |

(®) Rotation a droite () Rotation & gauche
= Détalonnage
[ Appliquer encoche
= Chanfrein

[ Chanfrein de départ
[] Chanfrein de fin

= Emplacement

- . =1+
/" Spécifier le point (2) +,
[] Point de projection sur la cible

¥ Direction

= Limite

Limite de profendeur ‘ | Atravers le corps |

~ Booléen
Booléen ‘rﬁ Soustraire - |
+/ Sélectionner un corps (1) ‘
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Outil utilisé :

\@ Percage

D;fé‘,,g 2 trous taraudés M3 pas fin




L)

.
ESJQJUIJSJS,@ pour passa g des écrous Outil utilisé :

kL\‘

"

1C» Esquisse
“ J

¥ Polygone Q7?7 X
~ Centre
{j‘? ?Off),_') % Spécifier le point ° #
‘ ~ Cotés
/ : \ ~ \ Nombre de cétés 6 :
,\t/ I'.
< \ 0\’—>’ X - Taille
N ,‘.‘\ / N
— : AN
q\\_“if o Taille ’ Cercle inscrit - }
v O¥
e & Rayon ’ 2.1 mm "
‘ ’ @] Rotation l 30 : vJ
-~

Fermer

¢ '»!51 Esquisse composée d’un hexagone
en verrouillant le rayon et la rotation
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Creation du passage d’ecrou Outil utilisé :

@ Extrusion

~ Section

./ Sélectionner la courbe (6)

~ Direction

«/ Spécifier le vecteur

¥ Limites

Départ > Valeur -

Distance 1.5 mm v

Fin - Valeur depuis lim v

Distance mm v

[] Volume évolué de profil ouvert

v Booléen

Booléen |@ Soustraire -

/' Sélectionner un corps (1) ‘

v Dépouille
Dépouille I Aucun v I
v Décalage
Décalage I Aucun v I

Extrusion «vers le bas » avec départ
'+ al1,5mmetfina1,8mm en mode
- —— Valeur depuis limite de départ
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Création des trois autres passages Outil utilise :

% Miroir de primitive

= Primitives a copier par miroir

+/ Sélection de primitive (1)

+ Point de référence

~ Plan de miroir
Plan Mouveau plan hd
/" Spécifier le plan

b Références réutilisables de la primitive source

Afficher le rfsurrat

-

b Paramétres

[} Miroir de primitives

~ Primitives a copier par miroir
./ Sélection de primitive (2)

» Point de référence

~ Plan de miroir

Plan Nouveau plan >
/ Spécifier le plan lg -

» Références réutilisables de la primitive source

Afficher le résultat

£

» Paramétres

v 4 Miroirs effectués avec des plans
)= , . . .
créées directement dans les fonctions
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\econstru

{} Raccord d'arétes

v Aréte

iction des congés détruits

O?

X

Continuité

= G1 (Tangence)

w

/ Sélectionner |'aréte (3) N
Forme 3 Circulaire -
Rayon 1 | 1 mm vl

Ajouter un nouvel ensemble

» Liste

*» Rayon évolutif
» Retrait au coin
» Arrét avant le coin

* Limite de longueur
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@

4 e,
Outil utilisé :
@ Raccord d’arétes

\

J

Une seule aréte
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